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Zadajnik pradowy CP-03

Zadajnik pragdowy zostat wyposazony w wyswietlacz LCD z podswietleniem. Pozwala na zadawanie pragdu w
zakresie od 3 do 21 mA.

CP-03 jest zasilany z petli pragdowej, co oznacza ze nie potrzebuje dodatkowego Zrddta zasilania. Przewody
doprowadzane s3 przy uzyciu roztgcznego ztgcza srubowego. Zadajnik jest niewrazliwy na polaryzacje, to
znaczy, ze kolejnos¢ podtaczenia przewoddw nie ma znaczenia.

Wocisniecie pokretta powoduje zapamietanie nastawy, przy ponownym wigczeniu urzadzenie ustawia
zapamietang wartos¢. CP-03 pozwala réwniez na generowanie sygnatu o ustawionym wczesniej przebiegu.

Parametr Wartos¢
Zakres pracy Od3do21mA
Napiecie pracy 0d10do30V
Doktadnos¢ nastawy 1+0,5%
Wymiary Dtugosé: 79 mm, Wysokos$é: 41 mm, Szerokos$¢: 25 mm

Urzadzenie moze pracowac w dwadch trybach:

— manualnym — uzytkownik za pomocg pokretta enkodera ustawia oczekiwang wartos¢,

— automatycznym — generowanie wczesniej zdefiniowanego przebiegu, sktadajgcego sie maksymalnie z 9
odcinkéw w formie prostych.

Edycja parametrow — podstawowe zasady

Parametr Sposob edycji
Wejscie w tryb edycji parametréw Wocisniecie i przytrzymanie pokretta enkodera.
Potwierdzenie wyboru lub zapis Krétkie wcisniecie pokretta enkodera.
Zwiekszenie wartosci o jedng jednostke Obrét pokretta enkodera zgodnie z ruchem

wskazéwek zegara o jeden krok.

Zmniejszenie wartosci o jedng jednostke Obrét pokretta enkodera zgodnie z przeciwnie do
ruchu wskazéwek zegara o jeden krok.




Podczas edycji jesli uzytkownik nie dokona zmiany lub zapisu parametru, to urzadzenie po uptywie ok 10s
bezczynnosci, powrdé do poprzedniego stanu.

Tryb manualny

Domyslnie, nastawy realizowane sg z rozdzielczoscig 0,05 mA. Istnieje opcja zmniejszenia rozdzielczosci do
0,1 mA a tym samym uzyskanie szybszej reakcji na regulacje pokrettem enkodera.

W tym celu nalezy:

a) Wocisngc€ i przytrzymac pokretto enkodera przez ok. 5s.

b) Jesli pojawi sie komunikat "FUNXx”, nalezy wybra¢ opcje "FUNH” obracajgc pokretto odwrotnie do
ruchu wskazéwek zegara (opcja FUNH znajduje sie prze FUNO) i zaakceptowaé wcisnieciem pokretfa
enkodera.

Aby powrdci¢ do trybu wysokiej rozdzielczosci nalezy powtérzyé wyzej wymieniong procedure i ustawic
parametr “FUNO".

W trybie manualnym po ustaleniu wartosci prgdu, mozna zapisa¢ nastawy poprzez krotkie (ok. 1s)
wcisniecie pokretta enkodera. Po kolejnym uruchomieniu, zadajnik rozpocznie prace z zapamietang
wartoscia.

Tryb automatyczny

Tryb automatyczny umozliwia generowanie aproksymowanej krzywej. Uzytkownik moze zdefiniowac¢ do 9
odcinkéw (krokéw), kazdy opisany parametrami:
a) tx - czas trwania wskazanego odcinka,
b) Ax - warto$¢ poczatkowa dla wskazanego odcinka,
c) bx - wartos¢ koricowa dla wskazanego odcinka.
W tym celu nalezy:
a) wecisngci przytrzymacé pokretto enkodera przez ok 5s
b) gdy pojawi sie komunikat "FUNx”, nalezy wybra¢ liczbe krokdw w zakresie "FUN1”-"FUN9”
c) zaakceptowac wcisnieciem pokretta enkodera
d) na wyswietlaczu pojawi sie t1 i liczba
e) przy uzyciu pokretta enkodera nalezy dostosowac czas trwania pierwszego odcinka
f) zaakceptowad wcisnieciem pokretta enkodera
g) na wyswietlaczu pojawi sie Al i liczba
h) przy uzyciu pokretta enkodera nalezy dostosowac wartosé poczatkowa pierwszego odcinka
i) zaakceptowad wcisnieciem pokretta enkodera
j) nawyswietlaczu pojawi sie bl i liczba
k) przy uzyciu pokretta enkodera nalezy dostosowac wartos$¢ koricowg pierwszego odcinka
I) zaakceptowad wcisnieciem pokretta enkodera
m) procedure opisang w krokach g-I powtdrzy¢ dla wszystkich kolejnych odcinkéw zadeklarowanych w
czynnosci z punktu b
n) aby powréci¢ do pracy manualnej, nalezy wcisna¢ i przytrzymac pokretto enkodera przez ok 5s,
ustawic parametr "FUNO” i zatwierdzi¢ wcisnieciem pokretta enkodera.

Tryb automatyczny — przyktadowe przebiegi
Tryb automatyczny pozwala na generowanie dowolnych przebiegdw, ktére mozna zdefiniowac za pomoca 9

krokdw, ponizej zaprezentowane sg odczyty z oscyloskopu oraz tabele parametréw dla wygenerowanych
przebiegdw.



Przebieg nr 1

ZXEM M 1.00s/ Delay-11.1s

SAY Max[1]=5.00% Rise[1]=2 895

[RET ' Delete

Rysunek 1: Przebieg nr 1 - odczyt z oscyloskopu

. Przebieg nr 1
Odcinek nr n A b

1 2 4 4
2 2 6 6
3 2 8 8
4 2 10 10
5 2 12 12
6 2 14 14
7 2 16 16
8 2 18 18
9 2 20 20

Przebieg nr 2

Delete

Rysunek 2: Przebieg nr 2 - odczyt z oscyloskopu

. Przebieg nr 2
Odcinek nr I A b

1 2 4 4
2 2 4 8
3 2 8 8
4 2 8 12
5 2 12 12
6 2 12 16
7 2 16 16
8 2 16 20
9 2 20 20




Przebieg nr 3

Rysunek 3: Przebieg nr 3 - odczyt z oscyloskopu

. Przebieg nr 3
Odcinek nr n r b

1 6 12 19
2 2 19 20
3 2 20 20
4 2 2 19
5 12 19 5
6 2 5 4
7 2 4 4
8 2 4 5
9 6 5 12

Przebieg nr 4

I 5.00s,

Rise[1]=12.815 Fall[1]=45.00us

Rysunek 4: Przebieg nr 4 - odczyt z oscyloskopu

. Przebieg nr 4
Odcinek nr n A b
1 2 4 4
2 2 4 8
3 2 6 6
4 2 6 10
5 2 8 8
6 2 8 12
7 2 10 10
8 2 10 14
9 2 12 12




Przebieg nr 5

SIGLENT ~m M200s

Rysunek 5: Przebieg nr 5 - odczyt z oscyloskopu

. Przebieg nr 5
Odcinek nr r A b
1 2 4 4
2 2 8 6
3 2 6 6
4 2 10 8
5 2 8 8
6 2 12 10
7 2 1 10
8 2 14 12
9 2 12 12

Przebieg nr 6

Delete

Rysunek 6: Przebieg nr 6 - odczyt z oscyloskopu

. Przebieg nr 6
Odcinek nr n A b
1 10 4 4
2 10 12 12
3 10 20 20
4 10 4 20
5 10 4 20
6 10 4 20
7 10 20 4
8 10 4 20
9 10 20 4




