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Potencjometryczny zadajnik pradowy 4-20mA CP-02

Potencjometryczny zadajnik prgdowy CP-02 jest prostym w uzyciu urzgdzeniem umozliwiajgcym regulacje wartosci
pragdu w zakresie 4-20mA.

Parametry techniczne

Nazwa parametru Wartos¢ Uwagi
Napiecie pracy 10V -30V DC Zalecane 24V DC
Zakres regulacji pradu 4-20 mA
Rezystancja obcigzenia 0-1kQ Zalecana 100-500Q
Otwér montazowy @9 mm
Wysokos¢ osi 12 mm
Srednica osi Wersja A—6,3 mm

Wersja B—6 mm
Zakres obrotu 270°
Stopien ochrony IP40 Na zamowienie IP 67
Wymiary 28x33x15 mm

Najwazniejsze cechy

¢ niewielkie wymiary, tatwy montaz mechaniczny i elektryczny
* zf3cze umozliwiajgce szybkie roztgczenie
¢ tylko dwa zaciski Srubowe wymagane do podtgczenia
e zasilany jest z petli prgdowe;j
¢ duza odpornos¢ na zaktdcenia
e duza stabilnos$¢ temperaturowa
e odporny na zwarcie
e dzieki petli prgdowej moze by¢ podtgczony dtugimi przewodami
® poprawna praca niezaleznie od podtgczenia koncowek
* moze wspoétpracowac z urzgdzeniami o rezystancji wejsciowej nawet 1 kQ
* moze by¢ podtgczony szeregowo w petli z wieloma urzadzeniami
e szeroki zakres zastosowan
¢ duza trwatos¢ zastosowanego potencjometru
-
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Przyktady zastosowania

1. Sterowanie falownikiem - zadawanie predkosci

Zadajnik CP-02 doskonale nadaje sie do zadawania predkosci i innych
parametréw sterowania falownikéw. Jest to lepsze rozwigzanie niz
stosowanie zwyktych potencjometréw, zwtaszcza gdy odlegtos¢ falownika
od miejsca nastawy jest znaczna.

Dodatkowg zaletg zastosowania zadajnika w takich aplikacjach jest to,
ze wystarczaja tylko dwie zyty przewodu i w wiekszosci przypadkow nie
wymaga ekranowania.

2. Zadawanie parametrow procesu

W prostych uktadach sterujgcych opartych o sterowniki PLC, regulatory,
przekazniki czesto zachodzi potrzeba zmiany nastawy parametréw
procesu. Stosowanie paneli HMI jest czesto zbyt kosztowne
i mato wygodne.

Rozwigzaniem jest zastosowanie zadajnika potencjometrycznego CP-02.
Podtgczone do wejscia analogowego sterownika PLC daje mozliwos¢
zmiany parametru regulacji. Zalety rozwigzania:

-prosta nastawa nie wymagajgca od obstugi wysokich kwalifikacji

-duza odpornos¢ na warunki srodowiskowe

-niski koszt zastosowania

3. Diagnostyka i serwis

Zadajnik potencjometryczny CP-02 doskonale nadaje sie do
diagnozowania pracy urzadzen i uktadéw sterowania wykorzystujgcych
czujniki przemystowe z wyjsciem prgdowym 4-20mA.

Czesto zachodzi potrzeba sprawdzenia uktadu sterujgcego lub regulatora
w warunkach ich funkcjonowania.

Mozemy zamiast czujnika lub przetwornika z wyjsSciem 4-20mA podtgczy¢
CP-02 i symulowac ich dziatanie. W ten sposéb mozemy szybko
zlokalizowac usterke. Tym samym sposobem mozemy sprawdzac dziatanie
wejs¢ sterownikdw, regulatoréw i przekaznikdéw. Podtgczenie zadajnika
pozwala stwierdzi¢ czy wejscie dziata poprawnie i czy reakcja na zmiany
sygnatow jest zgodna z funkcjg urzadzenia.

4. Uruchamianie i testowanie uktadéw sterowania

Podobnie jak w przypadku diagnostyki CP-02 doskonale nadaje sie do
uruchamiania i testowania uktadow regulacji i sterowania.
Pozwala na szybkie testowanie uktadéw poza obiektem docelowym.

Za pomocg CP-02 mozemy symulowac stany i zachowanie sie obiektu
i sprawdzaé dziatanie uktadu sterujgcego. Pozwala to na znaczne
zaoszczedzenie czasu i szybkie eliminowanie btedéw jakie moga sie
zdarzy¢ podczas tworzenia aplikacji.

5. CP-02 jako czujnik potozenia

Fakt, ze zmiana nastawy pradu odbywa sie poprzez zmiane kata obrotu
osi potencjometru mozna wykorzysta¢ w wielu rozwigzaniach zamiast
kosztownych czujnikéw potozenia. Moze on zastgpi¢ znacznie drozsze
absolutne przetworniki kata. Moze stuzy¢ do kontroli potozenia zaworow,
przepustnic, bram, okien, dZzwigni, ramion itp. W prosty sposéb mozemy
zamieni¢ ruch obrotowy na ruch liniowy i kontrolowa¢ potozenie
elementéw ruchomych przemieszczanych w ruchu liniowym.

W poftaczeniu z ptywakiem moze byé wykorzystany do pomiaru poziomu
cieczy. Jesli zamocujemy go w osi wahadta to moze stuzy¢ do pomiaru
odchylenia od poziomu i przyspieszen.
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